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OPIS ORGANIZACJI RUCHU

1. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA

Zakresem planu jest zabezpieczenie miejsca rob6t przy budowie linii nn-0,4kV
o$wietlenia ulicznego cmentarza w rejonie zabytkowego ko$é. Sw. Wawrzynica w
Mtiawie ul. Browarna/ul. Nowowiejska gm. Mlawa na dzialce nr ewid. 4360 (jak na
zalaczniku graficznym).

Celem planu jest zapewnienie mozliwosci bezpiecznego wykonania prac oraz
zabezpieczenia miejsca wykonywania robét przed dostgpem o0séb postronnych, jak

réwniez zabezpieczenia pracownikow wykonujgcych w/w prace.

2. DANE OGOLNE
Teren objety opracowaniem znajduje sie w m. Mlawa ul. Browarna/ul.
Nowowiejska. Roboty prowadzone beda na terenie cmentarza. Miejsce wykonywania

prac nalezy zabezpieczy¢ urzadzeniami bezpieczenstwa.

3. WARUNKI ZABEZPIECZENIA ROBOT

Plan przewiduje wygrodzenie miejsca rob6t zaporami drogowymi U-20a oraz
tasSmg zabezpieczajaca na catej dlugosci wykopu. Roboty nalezy prowadzi¢ etapami
tak aby nie kolidowalo to z ruchem pieszych na terenie cmentarza.

Pracownicy ubrani b¢dg w odziez ochronng i kamizelki odblaskowe.




